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Dependencia serial en la estimacion del tiempo de llegada de un coche

Trinidad Ruiz Gallego-Largo, Angela Conchillo Jiménez, Miguel Angel Recarte Goldaracena

y M2 José Hernandez Lloreda
Universidad Complutense de Madrid

Se ha estudiado el efecto secuencial para la estimacién del tiempo de llegada de un coche a una meta.
Cuarenta sujetos realizaron las estimaciones en dos condiciones experimentales: coche real y video. El
efecto secuencial ha sido analizado a partir de las autocorrelaciones de los residuos del ajuste a varios
modelos de dependencia serial. Para cada modelo los datos se ajustaron a tres funciones: potencial, lo-
garitmica y lineal. Los modelos que explican, en las dos condiciones experimentales, las variaciones
sistematicas de los datos son aquellos en que la respuesta (R) en el tiempo t es funcion del estimulo
(E)entyde Ey R ent-1yt-2. Se ha encontrado efecto de asimilacién a las respuestas precedentes y
de contraste a los estimulos previos.

Serial dependence of a car’s arrival tinWe have studied the sequential structure of data in the arri-

val- time estimations. Forty participants estimated the arrival-time of a vehicle under two experimen-
tal conditions: real car and video-image. Various time series regression models were fit to our data, and
residuals autocorrelations were computed. For each serial-dependence model, data were fit to three
functions, namely, power, logarithmic, and linear. In both experimental conditions, the response mag-
nitude (R) on a given trial in t was a function of the stimulus intensity (S) in such a trial (t) and of the

S and R on t-1 and t-2. Assimilation effect to the previous responses and contrast effect to the previous
stimuli has been found.

Son numerosos los tedéricos de la psicofisica que, ya desde hatra cosa sino completar las formulaciones tradicionales de las
ce afios, abordaron el estudio del efecto secuencial (Cross, 1978nciones psicofisicas afiadiendo otros parametros, bien sea de las
Garner, 1953; Green, Luce y Duncan, 1977; Holland y Lockheadrespuestas en ensayos previos, bien de los estimulos en dichos en-
1968; Jesteadt, Luce y Green, 1977; Staddon, King y Lockheadayos o bien de ambos, que expliquen esta dependencia serial. Pa-
1980; Ward, 1979, 1982, 1985, 1986). Sin embargo, a partir de Dea que un modelo explique todas las variaciones sistematicas de
Carlo y Cross (1990), que publican una sintesis de los diversdss datos, el residuo del ajuste debe ser una variable aleatoria con
modelos y teorias propuestos para explicar este efecto en la estiredia cero, varianza constante y ausencia de autocorrelaciéon. Asi,
macion de magnitudes, se produce de nuevo un resurgir de estiasdependencia serial de los residuos indicaria la existencia de va-
trabajos, tanto para estimacion de magnitudes como para otras muables explicativas no consideradas en el modelo.
dalidades experimentales, tales como identificacion, empareja- Las interpretaciones mas frecuentes sobre el efecto secuencial
miento, deteccion, etc. (DeCarlo, 1992; Garcia Gallego y Garrigason dos, a saber, que se produce bien por algun tipo de proceso
Trillo, 1995a, 1995b; Garriga-Trillo y Garcia Gallego, 1997; perceptivo, bien por algun tipo de proceso de la memoria. Sea de
Petzold y Haubensak, 2001; Treisman, Faulkner, Naish y Rosneuna u otra forma, la influencia del contexto es un factor funda-
1995; Villarino y Garriga-Trillo, 1999; Ward, 1990). Tales estu- mental en la representacion interna del estimulo que el sujeto ha
dios no hacen sino reconocer la insuficiencia de las formulacionede percibir. A pesar del acuerdo sobre la importancia de dicho fac-
clasicas de las teorias psicofisicas para explicar toda la variabilter, los autores no se ponen de acuerdo en cémo afecta y cudl es el
dad de las respuestas de los sujetos ante la presentacion de unasitexto relevante. Para Cross (1973), el contexto relevante es el
timulo. Hoy nadie cuestiona que la respuesta emitida en un ensastimulo precedente, de forma que si éste facilita la percepcion del
yo depende no sélo de la magnitud del estimulo en ese ensayestimulo presente se produce un efecto de asimilacion, y si la difi-
sino también de la magnitud de la respuesta y/o del estimulo esulta se produce un efecto de contraste. El primer efecto se mani-
ensayos precedentes. El analisis del efecto secuencial no preterféstaria por una correlacién positiva entre la magnitud de la res-
puesta en un ensayo y la intensidad de los estimulos en los ensayos
precedentes, el segundo por una correlaciéon negativa. DeCarlo y
Cross (1990) sefalan que, independientemente de los procesos
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decisiones por parte del sujeto. Este proceso puede ser, segln esfisicas como porque incluyen una gran complejidad situacional,
tos autores, de dos tipos: bien que el sujeto considere s6lo el cooemo veremos en el procedimiento, hacen que el trabajo se pueda
texto del estimulo precedente, bien que considere otros referentesnsiderar exploratorio en lo que respecta a los efectos secuencia-
mas a largo plazo que permanecerian constantes en todo el expes. Podemos decir que cada ensayo no presenta un estimulo sim-
rimento, por ejemplo, un par estandar de estimulo-respuesta. Pgtle, de hecho no hay propiamente estimulo, sino que el sujeto es
zold y Haubensak (2001) encontraron que la profundidad del efe@xpuesto a una situacion estimular compleja en la que tanto la per-
to secuencial del contexto formado por el par E-R depende de lkeepcion como la memoria como algunas estrategias cognitivas jue-
técnica utilizada, asi en estimacion por categorias se incluirian rgran un papel, pero diferente del habitual. Asi, el principal compo-
gresores de orden 2, mientras que en estimacién de magnitudesnginte perceptivo no se manifiesta en la percepcion de un atributo
contexto se extenderia sélo al par precedente. Igualmente, esteisnple como en muchos estudios psicofisicos, sino en una imagen
autores especulan con que la profundidad del efecto podria ser aaa movimiento generada por el flujo 6ptico, y que se manifiesta en
racteristica de cada modalidad sensorial apoyandose en Warttha expansion radial de la escena en la retina. Pero en esta repre-
(1982, 1985, 1986). sentacion no esta el estimulo: la magnitud a estimar se deriva de esa
La estructura secuencial de los datos se ha encontrado para tepresentacion, pero el tiempo en si no es un observable. Por ello,
das las modalidades sensoriales y para numerosos continuos fisite trabajo lo entendemos a nivel tedrico como exploratorio y nos
cos como longitud de lineas, intervalos temporales, tonos purosiemos planteado como objetivo principal estudiar si los resultados
concentracion de sustancias como etanol o fructosa, etc. (DeCartpe acabamos de exponer sobre estimacion de velocidad se repiten
y Cross, 1990; Garcia-Gallego y Garriga-Trillo, 1998; Villarino y también cuando la tarea del sujeto consiste en estimar el tiempo de
Garriga-Trillo, 1999). En cualquier caso, se trataria de llegar a unkegada, es decir, si hay dependencia serial en las estimaciones y de
formulacion de la funcién psicofisica que contuviese tantos regrequé orden. Hemos considerado ambas prueoastuccion reay
sores como fuesen necesarios a fin de que los residuos verificasefleq y hemos ajustado los mismos modelos a nuestros datos, ana-
las condiciones mencionadas de independencia serial: media digando posteriormente los residuos del ajuste (comprobando la
los errores cero, varianza constante y ausencia de autocorrelaciéristencia o no de autocorrelacion). Asimismo, cada modelo ha si-
(Fernandez, Vallejo y Herrero, 2004). El presente trabajo pretenddo expresado mediante las funciones potencial, logaritmica y line-
completar las investigaciones sobre psicofisica del tiempo y de lal; nuestro segundo objetivo ha sido determinar si existen diferen-
velocidad que se han llevado a cabo en colaboracién con la Direcias en el ajuste a estas tres funciones. Por ultimo, hemos analizado
cién General de Trafico en conduccion real de automéviles (Contambién si, de producirse un efecto secuencial, éste es de asimila-
chillo, Hernandez, Recarte y Nunes, 2000; Conchillo, Hernandez;ién o de contraste, ya que ello podria darnos una idea de los pro-
Recarte y Ruiz, 2000; Conchillo, Nunes, Recarte y Ruiz, 1999¢esos subyacentes implicados.
Conchillo, Nunes, Ruiz y Recarte, 1999; Recarte, Conchillo y Nu-
nes, 2004, 2005; Recarte y Nunes, 1996, 1998). Los resultados de
Ruiz, Hernandez, Conchillo y Recarte (2001) mostraron la exis-
tencia de efecto secuencial para el continuo fisico de la velocidadParticipantes
en una tarea de estimacion de la velocidad de un vehiculo en dos
tipos de pruebaconduccién reay videa Junto al modelo psicofi- Cuarenta sujetos, de edades entre 25 y 45 afios, participaron en
sico clasico que expresa la respuesta a un estimulo Gnicamente @-experimento de conduccion real y en el de video. El nimero de
mo funcién de la intensidad del mismo, se consideraron otros morarones y mujeres fue el mismo. La experiencia en la conduccion
delos en los que se incluyeron como regresores la intensidad dglmbién fue controlada en cada experimento y dentro de cada se-
estimulo y la magnitud de la respuesta del ensayo precedente y, 0. Todos los sujetos participaron voluntariamente y recibieron
el caso de que el ajuste no fuese adecuado, también se incluyerona pequefia compensacion econémica por ello.
la magnitud del estimulo y la de la respuesta en el ensayo previo
al precedente. Los resultados fueron coincidentes para el ajushateriales
potencial y logaritmico: en ambos casos, tanto para la prueba de
conduccién real como para la de video, el modelo que presenté 1. Prueba de conduccion real: se realizé con un vehiculo expe-

Método

mejor ajuste a los datos fue el propuesto por Jesteadt et al. (1977),
gue establece que la respuesta a un ensayo depende de la magni-
tud del estimulo en dicho ensayo y de la magnitud del estimulo y
de la respuesta en el ensayo precedente. También para las dos
pruebas, conduccion real y video, y para ambas funciones, poten-
cial y logaritmica, se encontré un efecto de asimilacion a la res-
puesta precedente y de contraste al estimulo previo.

Tanto el estudio sefialado sobre estimacion de la velocidad co-
mo el presente sobre tiempo de llegada se han realizado en condi-
ciones de conduccion real, muy diferentes a las de laboratorio de los
experimentos de psicofisica. No conocemos estudios sobre el efec-
to secuencial en experimentos sobre estimacién de tiempo de coli-
sién o de llegada de un vehiculo a una meta. Esta falta de literatu-
ra relacionada, unida al hecho de que las estimaciones analizadas
tienen caracteristicas que hacen dificil hipotetizar sobre los proce-
sos implicados, tanto porque no son similares a otras pruebas psi-

rimental, Citroen BX GTI, de la Direccién General de Tra-
fico (programa ARGOS), equipado con un sistema de regis-
tros, en un circuito especialmente diseflado para pruebas
experimentales (INTA). Un sistema de balizas y unas gafas
de cristal liquido completaron el material de este experi-
mento. Se us6 un tramo recto del circuito de 400 m de lon-
gitud. En ese tramo se acot6 una calle de 10 m de ancho y
255 m de largo mediante pares de balizas y dos paneles (me-
ta) al final del tramo. Las balizas que controlaban la distan-
cia en cada ensayo experimental estaban situadas a 150,
125, 100, 75 m de la meta, respectivamente. Cada par de ba-
lizas contaba con un emisor de infrarrojos en la baliza iz-
quierda y con un receptor de infrarrojos y un emisor de ul-
trasonidos en la baliza derecha. La funcion de las balizas era
doble: por un lado, controlar el momento de vision y no vi-
sion del sujeto, y, por otro, medir el tiempo desde que el su-
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jeto se quedaba sin visidon hasta que emitia la respuesta Andlisis de datos
hasta que pasaba por la meta.

2. Prueba de video: el material consisti6 en una grabaciéon Se utilizaron varios modelos para analizar la dependencia se-
mientras el vehiculo realizaba el recorrido con las mismasial. Para cada uno, el analisis estadistico se llev a cabo en dos pa-
velocidades y distancias que en los 16 ensayos experimersos sucesivos: en primer lugar, se probd su ajuste a los datos y, en
tales. En este caso no participaba ningun sujeto pero hab&gegundo lugar, se analizaron los residuos de dicho ajuste para
una camara situada en su lugar (asiento delantero derecha@omprobar si existia independencia serial entre los mismos (auto-
con un angular subtendiendo 41,28° horizontales, medianteorrelacion de primer orden nula). Este proceso se repitio para ca-
el cual la imagen quedaba enmarcada por una parte del sala modelo considerando ademas tres funciones: potencial, logarit-
picadero, por los bordes internos de la ventana delantera gica y lineal.
por el espejo retrovisor, proporcionando asi una impresion Los modelos considerados han sido:

realista, aproximada al campo de vision de un sujeto senta- R=f (E,) (modelo clasico, Stevens) (2)
do en ese mismo asiento. Una sefial de audio, insertada en R= f (E;, E.;) (Cross, 1973) (2)
el video al pasar el vehiculo por las balizas, sirvié para de- R=f (E, E.;, p¢.,) (DeCarlo, 1989) 3)
jar el monitor en blanco (equivalencia con la no vision enla R=f (E, E_;, R.;) (Jesteadt, Luce y Green, 1977)4)
prueba de conduccion real). A partir de esa grabacion se R=f(E, E., B, Ry, Ry (5)
prepararon varias secuencias contrabalanceando los ensayosR= f(E,, E. 1, R.1, p&.1) (6)

de la misma forma que en la prueba de conduccidn real, in-

cluyendo previamente varios ensayos de demostracion pamondeE, E,; y E,, son la intensidad del estimulo (en nuestro ca-
familiarizar al sujeto con la tarea. Cada sujeto realizd laso, tiempo real de llegada del vehiculo a la meta) en los ertsayos
prueba de video en una cabina del laboratorio de la Facultadl y t-2; y R, R_; ¥ R., son la magnitud de la respuesta (tiempo

de Psicologia. de llegada estimado) en dichos ensayos; por Ultimgq, repre-
senta un proceso autorregresivo de primer orden AR(1).
Procedimiento Se utilizé el modelo linealizado de regresion correspondiente,

por el método de pasos sucesivos, para probar el ajuste a los datos;
1) Prueba de conduccion real: la tarea del sujeto consistio eel andlisis de los residuos se llevé a cabo mediante el calculo de la
estimar, en cada ensayo, el momento en que el vehiculo akutocorrelacion de orden 1 entre los residuos del ajuste.
canzaba la meta. El participante iba sentado en el asiento de-
lantero derecho con las gafas experimentales puestas; tras Resultados
unas vueltas para familiarizarse con el circuito y observar
las dianas (unos pafios amarillos muy visibles) se realizé un El analisis de las variables intersujetos (sexo y experiencia de
ensayo de entrenamiento para que el sujeto comprendiese ¢@nduccion) y de la variable intrasujeto (prueba) sobre los errores
tarea y, a continuacidn, comenzaron los ensayos experimerte estimacion pueden verse en Recarte, Conchillo y Nunes (2005).
tales: en cada uno, una de las balizas (la que correspondin lo que nos afecta, se pueden resumir diciendo que tanto con ve-
segln la secuencia) era activada, de forma que al pasar pbfculo como con video se produce la habitual infraestimacion del
ella las gafas experimentales se oscurecian y el sujeto qudempo de llegada (en torno a un 25%), que los resultados con vi-
daba sin visién; su tarea consistia en estimar cuél era el maleo son experimentalmente similares a los del vehiculo, aunque
mento en que el vehiculo llegaba a las dianas, en ese mgon una relacién solo moderada a nivel de diferencias individua-
mento debia presionar un pulsador a partir del cual quedablas, y que ambas modalidades de estimacién son altamente fiables,
registrado el tiempo estimado. En total hubo 16 ensayos exaunque algo mas la estimacion con video. Nos ocupamos ahora del
perimentales que se administraron en diversas secuencianalisis de los efectos secuenciales.
gue contrabalanceaban tanto las distancias como las veloci- Los resultados se presentan en las tablas 1 (prueba de conduc-
dades. Por el procedimiento descrito, después de cada ensa@én real) y 2 (prueba de video). En ellas aparecen los modelos que
yo quedaba registrado el tiempo estimado, el tiempo real yhan presentado un buen ajuste a nuestros datos, es decir, los mo-
el error de estimacion. delos con un coeficiente de determinacion estadisticamente signi-
2) Prueba de video: la tarea del sujeto fue estimar el tiempo digcativo y cuyos residuos mostraban independencia serial (autoco-
llegada del vehiculo a la meta a partir de la grabacion en virrelacion de primer orden nula a un n.c. del 95%). Ocurre que, en
deo. El sujeto se sentaba frente al monitor y visionaba ldodos los casos, para los dos tipos de prueba (vehiculo y video) y
cinta correspondiente a los 16 ensayos. En cada ensayo, apara las tres funciones ajustadas, los modelos que aparecen en las
sefial de audio, cuando el monitor quedaba en blanco, el stablas son los que presentan, de entre los analizados, un coeficien-
jeto debia estimar el momento en que el vehiculo hubierde de determinacién mayor.
pasado por las dianas presionando un pulsador. La imagen Los resultados han sido bastante consistentes para todos los
del coche se recuperaba comenzando el siguiente ensayo, distes realizados. En todos los casos, los residuos del ajuste del
forma que el sujeto, al igual que en la prueba con vehiculomodelo psicofisico clasicfl) a los datos estan autocorrelaciona-
no tuvo feed-back de su ejecucion. También, al terminar cados ¢, es estadisticamente significativo, p<.01); los residuos en el
da ensayo, quedaba registrado el tiempo estimado, el tienensayad dependen, por tanto, de los residuos en el erishyae-
po real y el error de estimacion. presentan error sistematico y no aleatorio, como suponen estos
modelos. El modelo al que se han ajustado los datos, en la mayo-
Asi pues, la técnica psicofisica utilizada en ambas pruebas fue praa de los casos, es aquel que incluye como regresores, ademas de
duccion de magnitudes: produccion del tiempo de llegada a la metda intensidad del estimulo en el ensayo actual, la intensidad del es-
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timulo y de la respuesta en los dos ensayos ante(®reSs de- magnitud del estimulo y de la respuesta en el ensayo precedente
cir, el tiempo de llegada estimado de un vehiculo a una meta en §4), en este estudio se observa que el efecto secuencial de los da-
ensayo depende del tiempo de llegada real a la misma en dicho @ns extiende su efecto més all4 de un Unico ensayo, influyendo
sayo, asi como del tiempo de llegada real y del estimado en los dtambién la intensidad del estimulo y de la respuesta en el ensayo
ensayos anteriores. Solo para el caso del ajuste logaritmico en fmevio al precedents). Aunque parecen ser mas frecuentes los
prueba de video, este modelo ha resultado inadecuado ya que Imabajos en los que el Unico ensayo que afecta a la respuesta del su-
residuos han presentado una autocorrelacion estadisticamente sjgto es el anterior, también existen investigaciones (Staddon et al.,
nificativa (p<.01). El modelo al que se han ajustado los datos, eh980 en las que, tal como ocurre claramente en la presente, el
este caso, ha sido @), que incluye un proceso autorregresivo de efecto secuencial no se limita al ensayo previo. Creemos que en el

primer orden mas un componente de error. presente estudio, por tratarse de un experimento realizado con el
método de oclusién visual, la estimacion se realiza tratando de
Discusion y conclusiones proyectar en el tiempo la imagen retiniana generada por el flujo

optico global, es decir, utilizando el retén visoespacial de la me-

Los resultados de este trabajo van en la misma linea que los otnoria operativa. Tal imagen decae rapidamente y nuestra hipote-
tenidos en las numerosas investigaciones ya citadas en las quesige es que genera una zona de incertidumbre en torno a la repre-
ha encontrado efecto secuencial con diferentes procedimientossentacion de la meta o linea formada por los paneles. Tal zona se
para continuos psicofisicos muy distintos. En este caso, aun sieexpande con el deterioro de la huella en la memoria. Esta hip6te-
do conscientes de la limitacion impuesta por los pocos puntos usais explicaria por qué se infraestima (porque la estimacion se rea-
dos para reconstruir un continuo (derivada del contexto real del ediza al entrar en la zona de incertidumbre) y por qué crece el error
tudio) y la necesidad, por tanto, de confirmar los resultadosie infraestimacion con el tiempo a estimar (porque la zona de in-
obtenidos, podemos afirmar que también se ha encontrado depesertidumbre se va haciendo mayor) ( Recarte, Conchillo y Nunes,
dencia serial en las respuestas para el tiempo de llegada de un @®05; Recarte y Nunes, 1998). Con respecto al efecto secuencial,
che a una meta. Una vez mas, nuestros resultados han mostrateestros datos apoyarian la hip6tesis de Ward (1979), segun la
que el modelo psicofisico clasico, que expresa la respuesta del stual la dependencia serial esté ligada a la baja discriminabilidad de
jeto en un ensayo como funcion, Unicamente, de la intensidad dés estimulos, asi, a menos informacién del estimulo su represen-
estimulo en dicho ensayo, es incompleto ya que no puede explictcion seria mas borrosa, generando mas incertidumbre y una ma-
todas las variaciones sistematicas que ocurren en los datos (los §@r dependencia secuencial de las respuestas. En nuestro estudio,
siduos del ajuste de este modelo han resultado dependientes); seinprocedimiento utilizado de oclusion visual, muy diferente de
precisos, por tanto, modelos que tengan en cuenta la estructura setuellos usados en los experimentos clasicos de psicofisica en los
cuencial de los datos. A diferencia de lo que ocurria en la investigue el estimulo fisico esta presente, generaria una gran zona de in-
gacion antes citada sobre el efecto secuencial en la estimacién dertidumbre en la representacion del mismo, lo que conduciria a
la velocidad (Ruiz et al., 2001) en la cual el modelo al que se ajusina estrategia cognitiva de «adivinar» la respuesta, que, seguin
taron los datos en la casi totalidad de los casos era el propuesto pb/ard, estaria asociada con un mayor efecto secuencial.
Jesteadt et al. (1977) segun el cual la respuesta del sujeto en un en-Al comparar las tres funciones ajustadas, se puede observar (ta-
sayo depende de la magnitud del estimulo en dicho ensayo y delida 1) que en la prueba de conduccion real el modelo expresado
mediante la funcién potencial es el que presenta el mayor grado de
ajuste (81% de varianza comun), existiendo, ademas, una diferen-
cia importante con el ajuste presentado por los modelados lineal y
logaritmico (59% y 61% de varianza comun, respectivamente). En
la prueba de video (tabla 2), aunque sigue siendo el modelo ex-
Funcion ~ Modelo R presado mediante la funcién potencial el que mayor grado de ajus-
te presenta (79% de varianza comun), apenas hay diferencia con
las otras funciones. También en este aspecto existen diferencias

Tabla 1
Parametros para cada funcién y modelo ajustados, y coeficiente
de determinacior?, para la prueba de conduccion real

Logaritmica R=0.69Ing -0.28InE1-0.25In 2+ 0.33InR1 +

0.30In Rzt (3 o con la investigacion anterior sobre la estimacion de la velocidad,
Potencial I R=0.81In §—0.24 In E1—0.35 In £+ 0.34 In Ry + en la cual era la funcién logaritmica la que mejor ajuste propor-
0.44InR2+ut (5) 81 cionaba en la prueba de video y la lineal en la prueba de conduc-
cioén real.
Lineal R=0725-014F1-019 2+ 0.21 R+ 027 Ro+ g (5) .59

Sobre si el efecto que se produce es de asimilacion o de con-
traste, los resultados son bastante consistentes en todos los ajustes
abla 2 realizados y similares a los obtenidos en numerosas investigacio-

Parametros para cada funcion y modelo ajustados, y coeficiente nes (DeCarIo, 1992;_ Jesteadt et al., 1977; Lockhead y ng’ 1983;
de determinaciori, para la prueba de video McKenna, 1984; Ruiz et al., 2001, etc.): se ha producido efecto de
asimilacion a las respuestas de ensayos precedentes, es decir, éstas
Funcion ~ Modelo R estan facilitando la percepcion del estimulo en el ensayo actual (a
mayor magnitud de la respuesta en dichos ensayos, mayor magni-

Logarftmica R=0.67 In §—0.19 E1-0.62 In 1+ 0.80 In R+ ut (6 74 .

ogariimica R n& B neL nRa+u (©) tud de la respuesta en el ensayo actual), y de contraste a los esti-

Potencial  In R= 0.7 In G- 0.39 In §1—0.17 In §2 + 0.47 In Ry + mulos de ensayos precedentes, es decir, éstos dificultan la percep-
0.29In R+ ut (5) 79 cion del estimulo en el ensayo actual (a mayor intensidad de los

. estimulos en dichos ensayos, menor magnitud de la respuesta en el
Lineal R=0705-032E1-022F2+0.36 R1+ 033 R+ (5) .71 ensayo actual).
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Sobre los mecanismos responsables de ambos efectos, hay cigrEImasian, Galambos y Bernheim (1980) consideran que esta

tas discrepancias entre los autores, asi para algunos como Jestgadiducida por la interaccién que se produce entre las representa-
et al. (1977) o Luce, Baird, Green y Smith (1980) la asimilacion Ygjones de estimulos sucesivos.

el contraste estan producidos por el mismo mecanismo; para otros cape sefalar que a pesar del caracter singular de la dimensién
autores, sin embargo, son dos mecanismos diferentes los que lggtimada a saber, el tiempo juzgado como prolongacion del mo-
producen; Ward (1982; 1986; 1990) sefiala que la asimilacion es- ’ ’ )
taria producida por procesos perceptivos y el contraste por procglmlento en un entorno complejo, los resultados encontrados pue-
sos sensoriales. Stevens (1975), por su parte, afirma que la asirfien interpretarse como sélidos, pues los mismos tiempos reales
lacién al estimulo previo se debe a la tendencia estadistica d#n sido estimados por dos procedimientos (vehiculo real en mar-

regresion a la media de la intensidad de los estimulos de la serieha y video) fisicamente muy diferentes.
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